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REDOGORELSE FOR SAKEN OCH FRAMSTALLDA YRKANDEN

XCounter AB ansokte den 3 november 2003 om patent pa "Coherent
scatter imaging”. Patentverket avslog genom det 6verklagade beslu-
tet ansokningen den 30 augusti 2006. Verket fann 1 sitt beslut att
uppfinningen saknade uppfinningshdjd 1 forhallande till anford
kéand teknik.

Verket grundade sitt beslut pa kiand teknik enligt féljande doku-

ment.

D1: US 6 442 233
D3: WO 03069371
D4: US 20020150202

Uppfinningen

Av patentansékningens beskrivning framgar bl.a. féljande om upp-
finningens bakgrund och d&ndamal.

Foreliggande uppfinning avser allmant anordningar och metoder for
att erhalla en bild av ett undersékningsféremal via koherent sprid-
ningbilddata.

En réntgenbaserad medicinsk diagnostisk metod sasom mammogra-
fi ar en lagdosprocedur som skapar en eller flera bilder av en del av
en patient sdsom ett brost ddrav, som skall undersokas, till ett ex-
empel for detektering av tidiga stadier av cancer.

Den mammografiska diagnosiska proceduren innefattar allmént er-
hallande av tva bilder av vart och ett av patientens brost, en fran
ovan och en fran sidan. En ldkare eller radiolog undersoker sedan
bilderna av brostet, dvs. mammogrammen, fér att identifiera even-

tuell brostcancer.

Medan denna procedur ar en av de basta metoderna for att detekte-
ra tidiga former av brostcancer ar det fortfarande majligt att brost-

cancerdetekteringen missas av en ldkare eller radiolog som studerar



mammogrammen. Till exempel kan brostcancer missas genom att
den skuggas av radiologiskt tat, fiberglandulér brostvavnad.

Avbildning via koherent spridning har studerats 1 avsikt att detek-
tera tidiga former av bréstcancer. Metoden harleds fran ART-
metoder beskrivna i litteraturen och baseras pa ett bakprojektions-
steg anvandande data fran matning av vinkelspridningsférdelning
av fotoner som sprids fran en bestralad skiva inuti objektet som un-
dersoks.

Metoden beskriven av J. -P. Schlomka med flera lider emellertid av
en begransad spatial upplosning. Varje individuell signal insamlas
langs hela langden av omradet dir vaxelverkan mellan den inkom-
mande stralen och undersokningsobjektet forekommer, dvs. langs
hela banan for stralningsfotoner hos stralen inuti objektet. Den ex-
perimentella uppstallningen innefattar sikert en kollimator gjord
av tunna volframlameller placerade framfor detektorn, men dessa
lameller ar endast dar for att skapa en bild med lag spatial upplos-
ning; en 2D-detektor modellerades medels en vertikal 1D-detektor-
kolumn baserade pa GSO-kristaller och fotonmultiplikatorer.

Ett huvudsyfte med uppfinningen ar darfor att astadkomma anord-
ningar respektive metoder for att via koherent spridning tillhand-
héalla bilddata med battre spatial upplésning &n vad som &r erhall-
bart genom att anvdnda den ovan identifierade metoden enligt tek-
nikens standpunkt.

I detta avseende ar det ett sarskilt syfte att astadkomma sadana
anordningar och metoder, vilka via koherent spridning skapar bild-
data, medelst vilka hogkvalitativa en-, tva-, och till och med tredi-
mensionella bilder med hog spatial upplésning, spridningsvinkel-
upplésning, signal-till-brus-férhallande, dynamiskt omrade och
bildkontrast kan skapas.

Annu ett syfte med uppfinningen &r att astadkomma sidana anord-
ningar och metoder, vilka skapar konventionella transmissionsbild-

data samtidigt som bilddatan skapas medelst koherent spridning.



Ytterligare ett syfte med uppfinningen ar att astadkomma sadana
anordningar och metoder, vilka ar tillférlitliga, noggranna, okompli-
cerade och prisbilliga.

For att uppfinningen skall fungera pa korrekt satt maste oonskad
spridd stralning hindras fran att detekteras 1 en séarskild stor ut-
strackning. Linjedetektorerna, pa vilka foreliggande uppfinning ar
baserad, har var och en en utstriackt 6ppning for inférsel av ett re-
spektive solfjddersformat koherent spritt stralknippe, en rad indivi-
duella utstriackta detektorelement anordnad huvudsakligen paral-
lellt med den utstriackta 6ppningen, och ar av det slag, vari ladd-
ningar eller fotoner skapade genom vixelverkningar mellan det re-
spektive solfjaddersformade koherent spridda stralknippet och ett de-
tekteringsmedium inuti linjedetektorn och som fardas i en riktning
huvudsakligen vinkelrat mot det respektive solfjddersformade kohe-
rent spridda stralknippet, detekteras medelst raden individuella de-
tektorelement. Sadana sakallade edge-on-detektorer kan goras ex-
tremt riktningskénsliga.

Yrkanden

XCounter har 1 vidhallit patentansékningen med nya patentkrav
enligt yrkanden i forsta respektive andra hand, inkomna den 21 no-
vember 2006.

Uppfinningen definieras i de sjalvstandiga patentkraven 1, 10, 15
och 16 enligt forstahandsyrkandet pa foljande satt.

1. Anordning for att erhélla koherent spridd bilddata av ett undersékningsob-
jekt (5), kdnnetecknat av:

- ett stralningskallearrangemang (1, 4) for att skapa en strale (2a) av jonise-
rande stralning centrerad kring en symmetriaxel (3), vilken stréle (2a) ar rik-
tad genom ndmnda undersékningsobjekt (5), och

- ett stralningsdetektorsarrangemang (6) innefattande en stack med linjedetek-
torenheter (6a1 - 6an-1, 6an+1 - 6aN), diar var och en ar riktad mot en liten del av
stralbanan (2b) for nimnda stréle (2a) i ndmnda undersékningsobjekt (5) for
att tillata ett huvudsakligen solfjadersformat stralningsknippe (b1 - bn-1, bn+1 -
bn) hos ndmnda strale (2a) som spritts koherent i nimnda undersokningsobjekt
att trdda in 1 linjedetektorenheten och detekteras déari, varvid



- var och en av linjedetektorenheterna ar riktningskéanslig och har en utstriackt
Oppning (30) for inforsel av ett respektive solfjadersformat koherent spritt
stralknippe, en rad med individuella detektorelement (27) anordnad huvudsak-
ligen parallellt med ndmnda utstriackta 6ppning, och ar av det slag, vari ladd-
ningar eller fotoner skapade genom vixelverkan mellan det respektive solfja-
dersformade koherent spridda stralknippet och ett detekteringsmedium inuti
linjedetektorenheten och som fiardas i en riktning huvudsakligen vinkelréat mot
det respektive solfjaderformade koherent spridda stralknippet, detekteras med
namnda rad med individuella detektorelement, och

- olika av ndmnda linjedetektorenheter ar riktade mot olika positioner ldngs
stralbanan (2b) for nimnda strale (2a) i nimnda unders6kningsobjekt (5) sa att
olika solfjadersformade stralknippen hos nidmnda stréle som spritts koherent i
olika smé delar av namnda undersokningsobjekt trader in i olika av nimnda
linjedetektorenheter och detekteras déari, varvid koherent spridd bilddata till-
racklig for att skapa ett flertal endimensionella bilder detekteras instantant
och samtidigt, ddr var och en 4r sammansatt av stralning som spritts koherent
1 namnda undersokningsobjekt i en respektive vinkel (B1-Bm) och detekterats
av ett respektive individuellt detektorelement i var och en av nimnda linjede-
tektorenheter.

10. Anordning for att erhélla koherent spridd bilddata av ett unders6kningsob-
jekt (5), kdnnetecknat av:

- ett stralningskéllearrangemang (1, 4) for att skapa en strale (2a) av jonise-
rande stralning centrerad kring en symmetriaxel (3), vilken stréle (2a) ar rik-
tad genom ndmnda undersokningsobjekt (5), och

- ett stralningsdetektorsarrangemang (6) innefattande en stack med linjedetek-
torenheter (6a: - 6an-1, 6an+1 - 6aN), diar var och en ar riktad mot en liten del av
stralbanan (2b) for nimnda stréle (2a) i ndmnda undersékningsobjekt (5) for
att tillata ett huvudsakligen solfjadersformat stralningsknippe (b1 - bn-1, bn+1 -
bn) hos ndmnda strale (2a) som spritts koherent i nimnda undersokningsobjekt
att trdda in 1 linjedetektorenheten och detekteras déari, varvid

- var och en av linjedetektorenheterna ar riktningskénslig och har en utstrickt
Oppning (30) for inforsel av ett respektive solfjadersformat koherent spritt
stralknippe, en rad med individuella detektorelement (27) anordnad huvudsak-
ligen parallellt med ndmnda utstriackta 6ppning, och ar av det slag, vari ladd-
ningar eller fotoner skapade genom vixelverkan mellan det respektive solfjé-
dersformade koherent spridda stralknippet och ett detekteringsmedium inuti
linjedetektorenheten och som firdas i en riktning huvudsakligen vinkelrit mot
det respektive solfjaderformade koherent spridda stralknippet, detekteras med
namnda rad med individuella detektorelement, och

- namnda linjedetektorenheter ar riktade mot samma lilla del av stralbanan
(2b) for ndAmnda strile i nimnda undersokningsobjekt (5), och

- ndmnda rad med individuella detektorelementen ar utstriackt huvudsakligen
vinkelridt mot nimnda strale (2a) av joniserande stralning sa att solfjadersfor-
made stralknippen hos ndmnda strale som spritts koherent i samma lilla del av
ndmnda undersékningsobjekt, men i olika vinklar (o1 - an-1, 0n+1 - ON), trader in
1olika av nimnda linjedetektorenheter och detekteras dari, varvid koherent
spridd bilddata tillracklig for att skapa ett flertal endimensionella bilder detek-
teras instantant och samtidigt, dir var och en &r sammansatt av stralning som



spritts koherent 1 nimnda undersékningsobjekt 1 en respektive vinkel (a1 - an-1,
an+1 - aN) och detekterats av en respektive linjedetektorenhet.

15. Metod for att erhalla koherent spridd bilddata av ett undersokningsobjekt
(5), kdnnetecknad av stegen att:

- en stréle (2a) av joniserande stralning centrerad kring en symmetriaxel (3)
riktas genom ndmnda undersékningsobjekt (5), och

- var och en av ett flertal linjedetektorenheter (6a1 - 6an-1, 6an+1 - 6an), anordna-
de i en stack riktas mot en liten del av stralbanan (2b) for ndmnda strale i
ndmnda undersokningsobjekt (5) for att tillata ett huvudsakligen solfjaderfor-
mat stralknippe (b1 - bn-1, bn+1 - bN) av ndmnda strale som spritts koherent i
ndmnda unders6kningsobjekt att trdda in i linjedetektorenheten, och

- ndimnda solfjddersformade stralknippe som fors in i nimnda linjedetektoren-
heter detekteras, varvid

- var och en av nimnda detektorenheter ar riktningskanslig och har en ut-
strackt 6ppning (30) for inférsel av det respektive solfjadersformade koherent
spridda stralknippet, en rad med individuella detektorelement (27) anordnad
huvudsakligen parallellt med ndmnda utstrickta 6ppning, och ar av det slag,
vari laddningar eller fotoner skapade genom vixelverkningar mellan det re-
spektive solfjidersformade koherent spridda stralknippet och ett detekte-
ringsmedium inuti linjedetektorenheten och som fardas i en riktning huvud-
sakligen vinkelridt mot den respektive solfjadersformade koherent spridda
stralknippet, detekteras av namnda rad med individuella detektorelement, och

- olika av ndmnda linjedetektorenheter riktas mot olika positioner langs stral-
banan (2b) fér namnda strale (2a) 1 namnda undersékningsobjekt (5) sa att oli-
ka solfjadersformade stralknippen hos nimnda stréile som spritts koherent i
olika smé delar av namnda undersokningsobjekt trader in i olika av nimnda
linjedetektorenheter och detekteras déari, varvid koherent spridd bilddata till-
racklig for att skapa ett flertal endimensionella bilder detekteras instantant
och samtidigt, ddr var och en 4r sammansatt av stralning som spritts koherent
1 namnda undersokningsobjekt i en respektive vinkel (31 - Bm) och detekterats
av ett respektive individuellt detektorelement i var och en av nimnda linjede-
tektorenheter.

16. Metod for att erhalla koherent spridd bilddata av ett undersékningsobjekt
(5), kdnnetecknad av stegen att:

- en strale (2a) av joniserande stralning centrerad kring en symmetriaxel (3)
riktas genom ndmnda undersékningsobjekt (5), och

- var och en av ett flertal linjedetektorenheter (6a1 - 6an-1, 6an+1 - 6an), anordna-
de i en stack riktas mot en liten del av stralbanan (2b) for ndmnda strale i
ndmnda undersokningsobjekt (5) for att tillata ett huvudsakligen solfjaderfor-
mat stralknippe (b1 - bn-1, bn+1 - bN) av ndmnda strale som spritts koherent i
ndmnda undersékningsobjekt att trdda in i linjedetektorenheten, och

- ndimnda solfjadersformade stralknippe som fors in i nimnda linjedetektoren-
heter detekteras, varvid

- var och en av nimnda detektorenheter &r riktningskanslig och har en ut-
strackt 6ppning (30) for inférsel av det respektive solfjadersformade koherent
spridda stralknippet, en rad med individuella detektorelement (27) anordnad



huvudsakligen parallellt med ndmnda utstrickta 6ppning, och ar av det slag,
vari laddningar eller fotoner skapade genom vixelverkningar mellan det re-
spektive solfjadersformade koherent spridda stralknippet och ett detekte-
ringsmedium inuti linjedetektorenheten och som fardas i en riktning huvud-
sakligen vinkelrdt mot den respektive solfjadersformade koherent spridda
stralknippet, detekteras av namnda rad med individuella detektorelement,

- namnda linjedetektorenheter riktas mot samma lilla del av stralbanan (2b)
for nimnda strale i nimnda undersokningsobjekt (5), och

- ndmnda rad med individuella detektorelementen anordnas sa att den ar ut-
strickt huvudsakligen vinkelrit mot nimnda strale (2a) av joniserande stral-
ning si att solfjidersformade stralknippen hos nimnda stréile som spritts ko-
herent 1 samma lilla del av ndmnda undersékningsobjekt, men 1 olika vinklar
(a1 - On-1, On+1 - ON), trdder in 1 olika av ndmnda linjedetektorenheter och detek-
teras dari, varvid koherent spridd bilddata tillracklig for att skapa ett flertal
endimensionella bilder detekteras instantant och samtidigt, dar var och en ar
sammansatt av stralning som spritts koherent i nimnda undersékningsobjekt 1
en respektive vinkel (01 - on-1, on+1 - aN) och detekterats av en respektive linje-
detektorenhet.

De sjalvstandiga patentkraven enligt andrahandsyrkandet skiljer
sig fran forstahandsyrkandet pa foljande satt.

Sardragen 1 patentkraven 2 och 3 har inarbetats 1 det sjalvstandiga
patentkravet 1 enligt forstahandsyrkandet. Motsvarande sardrag
har innefattats 1 det sjalvstédndiga patentkravet 15 enligt forsta-
handsyrkandet som numrerats 12 i andrahandsyrkandet.

Sardragen 1 patentkravet 11 har upptagits i det sjalvstandiga pa-
tentkravet 10 enligt forstahandsyrkandet som numrerats 8 1 andra-
handsyrkandet. Motsvarande sdrdrag har innefattats 1 det sjalv-
standiga patentkravet 16 enligt forstahandsyrkandet som numre-
rats 13 1 andrahandsyrkandet.

Grunder
Sokanden har till grund for sin talan hallit fast vid att uppfinningen

uppvisar nyhet och uppfinningshdjd 1 forhallande till den kdnda
tekniken.



Utveckling av talan

Sokanden har i Patentbesvérsratten till utveckling av sin talan an-
fort 1 huvudsak foljande.

Forstahandsyrkandet

Vi anser att uppfinningen sdsom den kommer till uttryck i patent-
kraven enligt forstahandsyrkandet ar ny och skiljer sig vasentligt

fran vad som tidigare ar ként.

I avslagsbeslutet hdnvisas till D1 och sdgs att "Uppfinningen enligt
de sjalvstiandiga patentkraven 1, 10, 15 och 16 skiljer sig darmed
fran D1 genom att ange att detektorerna utgors av linjedetektorer
med utstrackta detektorelement. Problemet som léses ar en alterna-

tiv utformning av den ndrmast kénda tekniken".

Vi haller inte med om detta. Problemet 1 férhallande till D1 torde
vara att detektorarrangemanget i D1 ej ar kapabelt att instantant
kunna skapa ett flertal 1D-bilder av objektet dar 1D-bilderna ar
skapade av stralning som &r koherent spridd i olika, dtskilda
vinklar. Den endimensionella avbildningen &r viktig for att kunna
detektera t.ex. cancer 1 mammografiundersékningen, se sid. 1-2 av
beskrivningen. Att dessutom kunna skapa bilderna vid olika vinklar
ger en annu hogre sdkerhet 1 bestamningen eftersom en stérre kun-
skap om undersokningsféremalet, t.ex. brostets, sammanséittning
kan erhallas. Slutligen ar det viktigt att astadkomma bilderna in-
stantant eftersom undersokningsféremalet kan vara en levande or-
ganism eller del darav, t.ex. ett brost, som kanske inte kan hallas
still under en ldngre méatperiod och som darigenom skapar rorelse-

oskérpa och kanske gor undersékningen omojlig.

Uppfinningen enligt patentkravet 1 16ser detta problem genom att
ange en anordning innefattande bl.a. féljande kdnnetecken som ej
aterfinns 1 D1:

*ett stralningsdetektorsarrangemang (6) innefattande en stack med
linjedetektorenheter (6a; - 6an-1, 6an+1 - 6an),



*var och en av linjedetektorenheterna ar riktningskénslig och har
en utstrackt 6ppning (30) for inforsel av ett respektive solfjaders-
format koherent spritt stralknippe, en rad med individuella detek-
torelement (27) anordnad huvudsakligen parallellt med ndmnda ut-
strackta 6ppning och ar av det slag vari laddningar eller fotoner
skapade genom vixelverkan mellan det respektive solfjadersforma-
de koherent spridda stralknippet och ett detekteringsmedium inuti
linjedetektorenheten och som fiardas i en riktning huvudsakligen
vinkelrdt mot det respektive solfjaderformade koherent spridda
stralknippet, detekteras med ndmnda rad med individuella detek-
torelement

*olika av ndmnda linjedetektorenheter ar riktade mot olika positio-
ner langs stralbanan (2b) for namnda strale (2a) 1 nimnda under-
sokningsobjekt (5) sa att olika solfjadersformade stralknippen hos
namnda strale som spritts koherent i olika sma delar av nimnda
undersokningsobjekt triader in i olika av ndmnda linjedetektorenhe-
ter och detekteras déari, varvid koherent spridd bilddata tillracklig
for att skapa ett flertal endimensionella bilder detekteras samtidigt
och instantant, dar var och en 4r sammansatt av stralning som
spritts koherent 1 ndimnda undersokningsobjekt 1 en respektive vin-
kel (31-Bwm), och detekterats av ett respektive individuellt detektor-

element i var och en av namnda linjedetektorenheter.

Patentkravet 15 innefattar motsvarande kannetecken.

D3 beskriver ett stralningsdetektorsarrangemang som atminstone

inte beskriver kinnetecknen under den tredje punkten.

Uppfinningen enligt det 4ndrade patentkravet 10 léser detta pro-
blem genom att ange en anordning innefattande bl.a. féljande kén-

netecken som ej aterfinns i D1:

*ett stralningsdetektorsarrangemang (6) innefattande en stack med
linjedetektorenheter (6a; - 6an-1, 6an+1 - 6an), diar var och en ar riktad
mot en liten del av stralbanan (2b) for ndmnda strale (2a) 1 namnda
undersokningsobjekt (5) for att tillata ett huvudsakligen solfjaders-
format stralningsknippe (b1 - bn.1, bn+1 - bx) hos ndmnda strale (2a)
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som spritts koherent i nimnda undersékningsobjekt att triada in 1
linjedetektorenheten och detekteras déari

*var och en av linjedetektorenheterna ar riktningskénslig och har
en utstrackt 6ppning (30) for inforsel av ett respektive solfjaders-
format koherent spritt stralknippe, en rad med individuella detek-
torelement (27) anordnad huvudsakligen parallellt med ndmnda ut-
striackta 6ppning och ar av det slag, vari laddningar eller fotoner
skapade genom vixelverkan mellan det respektive solfjadersforma-
de koherent spridda stralknippet och ett detekteringsmedium inuti
linjedetektorenheten och som fiardas i en riktning huvudsakligen
vinkelrdt mot det respektive solfjadersformade koherent spridda
stralknippet, detekteras med ndmnda rad med individuella detek-
torelement

* ndmnda linjedetektorenheter ar riktade mot samma lilla del av
stralbanan (2b) for nimnda strale 1 ndimnda undersékningsobjekt
(5)

* ndmnda rad med individuella detektorelementen ar utstrackt hu-
vudsakligen vinkelridt mot ndmnda strale (2a) av joniserande stral-
ning si att solfjddersformade stralknippen hos ndmnda strale som
spritts koherent 1 samma lilla del av namnda undersékningsobjekt,
men 1 olika vinklar (ot - 0n-1, On+1 - ON), trader in 1 olika av ndmnda
linjedetektorenheter och detekteras déari, varvid koherent spridd
bilddata tillracklig for att skapa ett flertal endimensionella bilder
detekteras samtidigt och instantant, dar var och en 4r sammansatt
av stralning som spritts koherent 1 ndamnda undersékningsobjekt 1
en respektive vinkel (a1 - on-1, 0n+1 - 0n) och detekterats av en re-

spektive linjedetektorenhet.

Patentkravet 16 innefattar motsvarande kannetecken.

D3 beskriver ett stralningsdetektorsarrangemang som atminstone
inte beskriver kdnnetecknen under den tredje och fjarde punkten.

Vi anser att det inte ar narliggande for fackmannen att kombinera
dokumenten D1 och D3 for att na nagot som faller inom skyddsom-
fangen for de sjalvstiandiga patentkraven darfor att vare sig D1 eller
D3 beskriver instantant skapande av ett flertal 1D-bilder av ett ob-
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jekt dar bilderna tas vid olika vinklar. En rad ytterligare modifie-

ringar maste goras.

Vidare anser vi inte det vara nérliggande att kombinera detektorer-
na i D1 och D3 eftersom det inte finns nagra incitament att modifie-
ra systemet enligt D1 for att erhalla enskilda detektorer och detek-
torelement enligt D3. Det objektiva problemet - utgdende fran D1 -
torde vara att det kdnda detekteringssystemet saknar instantant
och vinkelupplést avbildning av koherent spridd rontgenstralning
eller m.a.o. att systemet enligt D1 knappast ar lampligt for medi-
cinska dndamal eller for detektering av brostcancer. Stalld infor
detta problem kan fackmannen knappast finna ledning 1 D3. Varfor
skulle linjedetektorerna dari vara béattre och hur skall de riktas, en-
ligt D1 eller enligt D3, eller pa annat satt? Hur skall linjedetekto-
rerna anordnas - vinkelrat mot stacken eller parallellt med stacken,
eller pa annat satt? Varfor ska det vara utstrackta detektorelement?
Skall man utnyttja att de, var och en, bildar vinkel med en central
symmetrilinje. Det kan inte anses vara narliggande att kombinera
komponenter fran detektorsystemen enligt D1 och D3 for att na de-
tektorn enligt uppfinningen. Det finns éverhuvudtaget ingen led-
ning eller anvisande av vilka komponenter som skall kombineras
och hur de skall kombineras.

I D1 beskrivs problemet att lagenergetisk stralning ddmpas mer an
hogenergetisk stralning i1 objektet mellan matpunkten och detektorn
och att detta forandrar energispektrumet och i dokumentet foreslas
olika metoder att korrigera for detta, se spalt 5, rad 62 och framat.
Genom att méta vinkelférdelningen fran respektive punkt i objektet
1 enlighet med foreliggande uppfinning 6verkoms detta problem.
Den koherent spridda stralningens vinkelférdelning dndras inte
mycket av objektet. Det som kan ske ar att stralningen Compton-
sprids mellan méatpunkten 1 objektet och detektorn, men sadan
Comptonspridning dr dock 1 det ndrmaste isotrop sa den stralning
som eventuellt Comptonsprids kommer normalt inte att traffa de-
tektorn i en riktning som gor att den detekteras.

D1 beskriver ej heller riktningskénsliga detektorenheter. Darfor
behovs kollimatorer med hog vinkelprecision framfor detektorenhe-
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terna, vilka ar svara att tillverka och upplinjera. Detta behdvs inte 1
foreliggande uppfinning eftersom detektorenheterna ar riktnings-
kéansliga.

I detektorn enligt D3 pekar alla detektorenheter mot samma punkt,
dvs. fokalpunkten i1 rontgenroret, inte mot olika punkter i objektet
som de gor enligt uppfinningen som definieras i patentkrav 1 och
15.

Andrahandsyrkandet

Inget av de anférda dokumenten visar nagot av féljande, ytterligare
kannetecken hos patentkraven 1 och 81 andrahandsyrkandet:

*raden detektorelement 1 var och en av ndmnda linjedetektorenhe-
ter ar huvudsakligen vinkelriat mot det plan (xz), vari nimnda
symmetriaxel (3) och ndmnda stack linjedetektorenheter finns

* detektorelementen hos var och en av ndmnda linjedetektorenheter
ar separerade, utstriackta och riktade sa att deras forlangningslinjer
konvergerar i en enda punkt i ndmnda lilla del, och detekterar dar-
for olika vinkeldelar av det solfjadersformade stralknippet som forts
in 1 ndmnda respektive linjedetektorenhet sa att en signal fran var
och en av ndmnda linjedetektorenheter kravs for att skapa var och

en av flertal endimensionella bilder

respektive

*ndmnda olika vinklar (o1 - 0in-1, On+1 - ON), 1 vilka ndmnda solfja-
dersformade stralknippen hos ndmnda strale spritts koherent 1
samma lilla del av nimnda undersokningsobjekt, ligger i ett plan
(xz), varl nimnda symmetriaxel och nimnda stack med linjedetek-

torenheter finns.

Patentkraven 12 respektive 13 enligt andrahandsyrkandet innefat-

tar motsvarande kiannetecken.
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Héarvid specificeras uppfinningen ytterligare och avgransas d&nnu
mera fran varje narliggande kombination av vad som framgar i de
anforda dokumenten.

DOMSKAL

Av 1 malet anford kiand teknik far vad som visas 1 D1 anses repre-
sentera den teknik som kommer uppfinningen ndrmast. Uppfin-
ningen sasom den definieras i patentkravet 1 enligt forstahandsyr-
kandet skiljer sig fran tekniken 1 D1 bl.a. i1 féljande avseenden:

- ett stralningsdetektorarrangemang innefattande en stack med lin-
jedetektorer, dar var och en av linjedetektorenheterna ar riktnings-
kéanslig och har en utstriackt 6ppning for inforsel av ett respektive
solfjaderformat koherent spritt stralknippe och innefattar en rad
med individuella detektorelement anordnad huvudsakligen paral-
lellt med ndmnda 6ppning och

- att namnda rad med linjedetektorenheter och deras respektive in-
dividuella detektorelement ar bildade och orienterade for att tillata
instantan och samtidig detektering av koherent spridd bilddata till-
racklig for att skapa ett flertal endimensionella bilder, dar var och
en dr sammansatt av stralning som spritts koherent 1 nimnda un-

ders6kningsobjekt 1 en respektive vinkel.

Uppfinningen gor det maojligt att omedelbart (instantant) och samti-
digt erhéalla ett flertal 1D-bilder av ett objekt genom koherent
spridning, dar varje 1D-bild ar skapad av stralning spridd i en sepa-
rat vinkel.

Linjedetektorerna enligt D3 uppvisar i och for sig de sardrag som
anges 1 den forsta strecksatsen ovan. Patenbesvirsratten konstate-
rar dock till att bérja med att en kombination av tekniken 1 D1 med
tekniken i1 D3 inte leder fram till uppfinningen i sin helhet utan yt-
terligare modifieringar behovs. Salunda maste linjedetektorenhe-
terna och deras respektive individuella detektorelement arrangeras
for omedelbar och samtidig detektering av koherent spridd bilddata
tillracklig for att skapa ett flertal endimensionella bilder dar var
och en dr sammansatt av stralning som spritts koherent i nimnda
undersokningsobjekt 1 en vinkel for respektive detektorelement. Ett
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sadant arrangemang foljer inte direkt av en kombination av tekni-
ken 1 D1 och D3.

Tekniken enligt D1 avser en rontgenutrustning och en metod for att
1dentifiera &mnen 1 ett dolt utrymme, speciellt anviandning av kohe-
rent spridd stralning for att urskilja vissa utvalda &mnen. Det har 1
malet inte framkommit att fackmannen skulle finna anledning att
modifiera tekniken 1 D1 fér att omedelbart kunna skapa ett flertal
1D-bilder av objektet. En sadan atgard kan inte heller anses ligga
inom fackmannens allminna striavan till forbattringar av den enligt
D1 kanda tekniken.

Det kan saledes inte anses vara narliggande fér fackmannen att
modifiera tekniken enligt D1 for att uppna de egenskaper som den
aktuella uppfinningen har och déarvid utnyttja vad som ar kéant ge-
nom D3 och dessutom arrangera linjedetektorerna enligt vad som
sagts ovan. Uppfinningen sasom den definieras i det sjalvstandiga
patentkravet 1 enligt forstahandsyrkandet far darfér anses ha er-
forderlig uppfinningshdéjd. Motsvarande bedéomning géller 6vriga
sjalvstandiga patentkrav (10, 15 och 16) enligt forstahandsyrkandet
som alla innefattar sdrdrag som svarar mot vad som anges 1 patent-
kravet 1.

Vid denna bedomning ska det 6verklagade beslutet undanréjas och
ansokan visas ater till Patentverket for fortsatt handlaggning.

Per Carlson Hakan Sandh Stefan Svahn
Referent

Enhalligt



