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BESLUT
Patent- och registreringsverket (PRV) har denna dag
beslutat att avsla er patentanskan.

Skdl till beslutet
Se féljande sida

Hur man Sverklagar PRV:s beslut
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SKAL

Foremal for beslutet ir patentkraven inkomna 2005-08-02 dar, jimfort med de
ursprungliga kraven, sirdraget “independently of the contactless power supply” har
inforts i patentkrav 1, 14 och 21. I tidigare svarsskrift inkommen 2005-04-15 har &ven
srdraget “comprising radio communication means” tillforts patentkrav 1, 14 och 21.

Uppfinningen avser ett verktyg for en industrirobot och anvindning av industriroboten
med verktyget, dir kraftdverforingen meilan verktyget och industriroboten &r
beroringsfri. En styrenhet kommunicerar med verktyget med tradlos
radiokommunikation oberoende av den berdringsfria kraftGverforingen.

I forelaggandet daterat 2004-07-21 anfors foljande dokument:

D1: US 4223313 Al
D2: FR 2566572 A
D3: EP 0722811

" D1 beskriver transmission av elektrisk energi i en led i en robotarm. OverfSringen sker
antingen genom att anviinda magnetisk koppling eller kapacitiv koppling, dvs. tradlos
Gverforing (sammandrag). P4 verktyget finns en sensor som tar emot elektrisk strom frin
den kontaktl5sa energikilian (kolumn 2, rad 9-16). Energikéllan ar baserad pé
elektromagnetisk induktion. Verktyget éir utrustat med en kommunikationsenhet for att
kunna sinda styruppgifter till en styrenhet tillhrande roboten (kolumn 3, rad 32-39).

D2 beskriver en anordning for att forse ett tradlost 15stagbart verktyg med elektrisk
energj. Energin fors dver med hjélp av en induktiv kopplare (1) delad i tvi delar (1a, 1b).
En av delarna (1a) ar kopplad till energikéllan och den andra delen &r anordnad pé det
16stagbara verktyget. Anordningen édr ocksa forsedd med enheter for tradlGs verforing
av information mellan verktyget och en styrenhet (sammandrag).

D3 beskriver en robot som har tradlsa forbindelser mellan de olika delamna. Energi fors
over med hjilp av hdgfrekvent elektromagnetisk induktion. Information matas tiltbaka
till en styrenhet for feedback (kolumn 3 rad 51- kolumn 4 rad 3).

I svaret daterat 2005-04-15 stir att lisa att skillnaden mellan uppfinningen och D1 ér, att
i uppfinningen kommunicerar verktyget med en robotenhet via radiokommunikation. I
D1 sker kommunikationen mellan verktyget och en styrenhet via transmission av
frelcvenser frin och till en telemetrisk sindare/mottagare (spalt 2, rad 9-16). Det ir ingen
skillnad p4 radiokommunikation och telemetrisk transmission av frekvenser.

Uppfinningen preciserades ytterligare i svaret inkommet 2005-08-02 genom ett tillagg
innefattande att kommunikationen i uppfinningen sker oberoende av kraftoverforingen.
Skillnaden mellan uppfinningen och D1 #r att kommunikationen i D1 sker via samma
dverforingssystem som kraftgverforingen, medan radiokommunikationen i uppfinningen
sker via en separat kanal. Problemet som siigs 15sas genom att kommunikationen sker
oberoende av kraftoverforingen ér att kraftforsrjningssystemet kan goras enklare och
inga extra moduleringskretsar behdvs pé stromfbrsdrjningen.
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En fackman inom omradet kinner ill berdringsfti kraftdverforing mellan ett verktyg och
en industrirobot, se D1. Han kiinner fiven till att kommunikation mellan verktyget och en
styrenhet kan ske via radiokommunikation, se Dt. Overforing av information via
radiokommunikation 4r i sig allmént kéind teknik. Att skicka radiovdgoma mellan
verktyget och en styrenhet oberoende av krafioverforingen mellan verktyget och
industriroboten ir den utformning av industriroboten som ligger narmast till hands for
fackmannen. Eftersom kommunikationsanordningen och kraftoverforingen sags vara
oberoende har kombinationen ingen teknisk effekt utover forvéntad.

Enligt ovanstiende argument saknar uppfinningen enligt patentkrav 1, 14 och 21
uppfinningshéjd och anger déirfor inget patenterbart.

Vidare konstateras att uppfinningens beskrivning dr inriktad pa att kommunikationen
ska ske via kraftoverforingen, se sid 3 rad 12-23 och sid 6, rad 14-24, kraven motséger
alltsd uppfinningsidén enligt beskrivningen.

Vad som vidare beskrivs i dvriga patentkrav utgor endast nirliggande detaljutformningar
néirliggande for fackmannen. Uppfinningen enligt dessa patentkrav saknar
uppfinningshdjd och anger déirmed inget patenterbart.
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