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Beslut
Patent- och registreringsverket (PRV) avslar er patentansdkan.

Bakgrund

Gdllande patentkrav

Beslutet avser patentkraven 1-7 som inkom till PRV 2012-03-12. I férhallande
till de forst ingivna kraven utgdr det nya kravet 1 en sammanslagning av de
ursprungliga kraven 1, 4 och 9.

Uppfinningen

Uppfinningen avser ett forfarande {0r registrering av parametrar hos en
arbetsmaskin samt en utrustning for behandling av flodeskanaler, sasom
rensning och bearbetning av flédeskanaler infor relining. Syftet med
uppfinningen é&r att Gvervaka apparaten med avseende pa position och driftstid
sa att man kan overvaka pagaende arbete i detalj och vid behov fjérrstyra eller
avbryta pagaende forlopp. Problemet 16ses genom att man registrerar och
sparar uppgifter om typ av anvinda verktyg, lige och effekt hos maskinen
under anvidndning. Utrustningen innefattar en stillning och en reglerenhet, en
handtagsdel samt stddstag.

Anforda dokument
D1: W02009/143497 A2
D2: US5199129 A

Dokument D1 beskriver en rensningsmaskin {or rérkanaler, samt en metod
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som innefattar att man sparar data Sver driftstid, motorstrom, position (GPS-
data), med fler parametrar. Se avsnitt 154-159.

Dokument D2 beskriver en utrustning fr rorrensning. Anvindning av
olikfdrgade signallampor {or att indikera momentant moment anges i spalt 4,
rad 11-25.

Ingen ytterligare argumentation har inkommit fran sékande i drendet.
Skiil till beslutet

Det patentsokta forfarandet och utrustningen uppfyller inte fordran i PL § 2
patentlagen att patent meddelas endast pa en uppfinning som &r ny i
forhallande till vad som blivit kint fore dagen for patentansdkan och tillika
vasentligen skiljer sig dérifran, dvs har uppfinningshojd.

Krav 1:

Forfarandet for att registrera och dvervaka parametrar {6r en arbetsmaskin
enligt definitionen i det sjédlvstdndiga kravet 1 saknar uppfinningshojd i
forhallande till det som &r kéint sedan tidigare fran dokument D1.

Anordningen i D1 innefattar en roterande flexibel kabel {6r rérrengéring, se
sammandraget. Olika roterande verktyg kan anslutas till kabeln, se avsnitt 112.
Metoden i D1 innefattar att man bestimmer geografisk position med hjilp av
GPS (avsnitt 155, 159 och 162 samt figur 25), driftstid (avsnitt 157 och 159
samt figur 25), servicebehov (genom vibrationsmétningar enligt avsnitt 156)
samt typ av utfort arbete (genom att spara jobb-historik och jobb-parametrar
enligt avsnitt 163-164 samt 173). D1 beskriver att anordningen och metoden
har testats med utmatade kabelldngder upp till 100 fot, vilket motsvarar c:a 30
meter, dvs inom intervallet 2 till 80 m som anges i krav 1, se avsnitt 189.
Sensordata fran akustiska sensorer, vibrationssensorer, GPS, sensorer for
motorstrom, spdnning, jordfel samt batteriniva sparas i minnen, se avsnitt 162-
163. Forfarandet enligt definitionen i krav 1 innefattar att arbetsmaskinens
effekt registreras, medan man i D1 méter och registrerar motorstrém samt
eventuell 6verspinning, jordfel och batteriniva, se avsnitt 155, 157, 159 och
162. Eftersom motorns effekt dr ungefir proportionell mot motorstrémmen,
utgdr registrering av effekt eller stromstyrka uppenbara likvirdiga alternativ
for en fackman.

Forfarandet enligt krav 1 skiljer sig fran det som dr ként fran D1 genom att
befintliga lampor pa mandverpanelen lyser gront, gult eller rott for att indikera
om den aktuella driften dr acceptabel eller behover dtgirdas. Detta sirdrag
16ser problemet att informera en operatér om pagaende drift dr ok, tveksam
eller omedelbart behover atgirdas. Forfarandet i D1 innefattar att operatdren
kan ges visuell information vid alltfor héga rotationshastigheter eller alltfér
snabba fordndringar i rotationshastigheter, se avsnitt 157. Information
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avseende driften sasom utmatad kabelldngd, hastighet och riktning samt
speciella omstindigheter for det aktuella jobbet kan ges med hjilp av lampor,
se avsnitt 6 och 60. Vidare hdnvisar dokument D1 i avsnitt 9 till dokumentet
US5199129 (D2). D2 innefattar en krets som aktiverar en gron signallampa vid
lagt moment och en rod signallampa om motorns moment dverstiger ett
forutbestimt maximalt moment, se spalt 4, rad 11-25. Eftersom bade D1 och
D2 beskriver forfaranden och anordningar {6r rorrensning med roterande
kablar samt att D1 hédnvisar till D2, dr det nérliggande {or en fackman att
anvinda signallampor med olika farger for olika driftstillstand i forfarandet
enligt krav 1.

Forfarandet enligt krav 1 skiljer sig vidare fran det som 4r kint fran D1 genom
att typen av anvint verktyg registreras. Som namnts ovan innefattar metoden
enligt D1 att diverse driftsparametrar och historiska data fér maskinen
registreras, se ovan samt avsnitt 85 i D1. For en fackman med kinnedom om
D1 ligger det néra till hands att 4ven registrera typen av anvént verktyg.

Dirmed bedoms uppfinningen enligt krav 1 sakna uppfinninghojd i férhéllande
till det som é&r kint fran D1, och uppfyller dérfor inte PL § 2.

Krav 7:

Det sjélvstindiga kravet 7 anger en utrustning for att behandla en flodeskanal
och {6r genomforande av forfarandet enligt krav 1, innefattande en stéllning
uppbirande en elektrisk rotationsdrivanordning och en reglerenhet, en
handtagsdel samt av stodstag som haller utrustningen mot vridning genom
utovat arbetsmoment.

Anordningen i D1 innefattar en stillning med stddstag och reglerenhet enligt
definitionen i krav 7, se figur 1 och avsnitt 81-82. Anordningen innefattar en
stillning (frame assembly 12) med en elektrisk rotationsdrivanordning (16)
samt handtagsdel (40). Vidare preciserar krav 7 att utrustningen dr avsedd {or
genomforande av forfarandet enligt krav 1. Darmed beddms utrustningen
enligt definitionen i krav 7 sakna uppfinningshojd i forhéllande till det som dr
kant fran D1 (se motiveringen avseende krav 1 ovan) och uppfyller darfor inte
PL § 2.

Krav 2-6:

Inte heller det som anges i de osjilvstindiga kraven 2-6 uppfyller kravet pa
uppfinningshojd i PL § 2. Kraven ér inriktade pa att ge ett omdome och forslag
till forbattringar (krav 2), att icke onskat driftstillstand ska fordndras
automatiskt efter viss tidsfordrojning (krav 3), att lagesinformation limnas till
arbetsledaren (krav 5), anvidndning av ett hdgt varvtal (krav 6), samt att den
elektriska rotationsdrivanordningen regleras tradlost (krav 4). Dessa atgérder
bedoms utgdra detaljutformningar som ligger nira till hands f6r en fackman.
Det kan t.ex. nimnas att forfarandet i D1 innefattar att signaler overfors
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tradlost mellan olika enheter i systemet, t.ex. mellan processorn i kabelhuset
och en kontroll- och displayenhet (522 i figur 23), till externa enheter som t.ex
en bdrbar dator, se avsnitt 58, 70, 71, 87, 88, 90, 92, 93, 108, 113, 114. Vidare,
enligt avsnitt 179-180 1 D1 kan anordningen stiingas av automatiskt vid
problem sasom om den roterande kabeln fastnar eller blockeras, s.k. “cable
loading condition™.

Dirmed saknar dven det som anges i dessa krav uppfinningshdjd i férhallande
till det som é&r kint fran D1, och uppfyller dérfor inte PL § 2.

Beslutande

Gordana Ninkovic
Patentexpert Foredragande

Agneta Seidel
Patentingen;jor

Hur man overklagar PRV:s beslut

Detta beslut kan 6verklagas till Patentbesvérsritten. Om ni vill overklaga
beslutet ska ni gora det skriftligen. Tala om i brevet vilket beslut ni 6verklagar
och vilken #ndring i beslutet ni vill ha. Overklagandet ska ha kommit in till
PRV inom tva méanader fran beslutsdagen, annars kan 6verklagandet inte
provas. PRV skickar dverklagandet vidare till Patentbesvérsritten for
provning, om PRV inte dndrar beslutet pa det sitt ni har begirt. Overklagandet
ges in till:

Patentbesvirsritten

Patent- och registreringsverket

Box 5055

102 42 Stockholm
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Bilaga
FATENTRKERAYV
1. Férfarande fiir att registrera och Overvaka parametrar rirande peografisk posi-

s |
P

ih

tion, driftstid, servicebohow samt tp av utfe scbete Ry 2n arbetsmaskin ut-
aytjande vn bost¥md Bogd sv on roterandy, bihip axel md en Bngd varcade
melian 2 tll 30 nuoch div et av flers olika wibvtbawa roterande verkiyg viljjes
i enlighet med typ @ arbete som skall utfdras, kinnetecknat av att informa-
Thomy fmg t}rp sy arrvlot \ukt}% 1%h&amm, att on GPS-motagars vid arbota~

nens Eftem r&g&smka undm amdﬂdmng“ samt att kontinuerh g m*armmﬁn
ore phgdonde aktivitet gos gonom alt pd mandverpanclon betimtliga lampor Iy-
ser gromt for ok deift, gult B tveksamd driftsfall somt rott e deiftsfall som
emedetbar behdver Stglirdss semt alt niimnda information behandlas och regi-
shreras { eft minne.

Firfarande enligt krav 1, kSoneteckuat av aff resultatet av den behandiade
mfomnationen ges sit omddme vad sveer skicklighet { hantering av utrast-
ningen, snabbheten 1 utfirandet sant avl@mnar frslag vl Gibitringar efter
att en JamiBrelse har shett med ddigare genomforda och inlagrade driftsfall
med gott resultat,

. Forfarande enligt keav 2, klinneteckoat av ait Helndring av icke Gnskat

driftetilistfiad sher avtomatislt ofer vize fidsftediliining.

mﬂmngm n:_g}srm tr‘fsﬂ}ufxt

Féarfarande enligt keaw 1, kilnnetecknal av ait e GPS-enhet lomar Bgesin.
formation till arbetsledaren.

. Férfyrande enligh nigot eler nidgra av ﬂiw&ﬁmdﬁ krav, kinpoteckmad sy ag

effekien pd det avverkande verktvget { migligaste mdn sker under witvande av
&t hidpt varvial pd den roterands axeln

Utrustning fir aft behandla on fiodeskansd med hjdlp av oif uthytbart verktve
soan uppbirs av e roterande béglig axel, och Br genomiBrande av forfarandst
vashigd keav |, Kinnetechnad av en stflilning uppbinmde en elekinsk rota-
tionadrivanordning och on reglorentiet, en handtagsdel samt av siddatag som
hiler utrustoingen mot vridnlog genom uifdvat abetsmoment.



